EDAG CITYBOT

EIN KOMPLETTES OKOSYSTEM FUR ALLE STADTISCHEN
TRANSPORT- UND ARBEITSAUFGABEN IN EINER SMART CITY
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Ziel der Stadt

Sperrung von Uberlasteten
innerstadtischen Bereichen fur
private Fahrzeuge

EDAG CityBot
Ausgewiesene und skallierbare

Stadtbereiche nur fur den Einsatz
der CityBots

Kein Mischverkehr
Nur Fulliganger und Fahrrader
Vmax 30 km/h




Ziel der Stadt
Vermeidung von Staus und Verkehrsinfarkt

EDAG CityBot

Die Verkehrs-Leitsoftware gewahrleistet
 flieRenden Verkehrsstrom

« zentrale Routenplanung

« Koordination und Selektion

Skalierbare Software-Backends im Gesamtsystem
« Edge Computing
* Verkehrs-Leitsoftware
« Betriebssystem
* Bezahlsystem



Hardware Stack Software Stack Business Stack

Over the Air

Mover
Architecture Update
g Platform
odule Design
Affhitecture intention : Technology
Examples .
: Provider
Suspension
& Steering
S
pats S Service

Backend %_
= rst
&)
a
Delivery
Automated
Micro -

Transaction City Guide
E:c:tangr Commun ication Booking My own Data z
rotocol VIP Lounge
m2x Big Data B
Payment &
Car2X Analysis People
Mover
Module Decentralized T
Coupling p2p System
- People >
Fuel Cell Mobile Vover P
Te(hnologyl Appllcatlon ——
Powertrain P = d Gardening
Battery Multimodal roviaer
Management .
e Traffic Management
Administrator 3
Dashboard Ticketing Modules
CityBot Functionality
Intersection Enabler
nEe2L
Traffic Flow R::vn[sg!a “‘]L‘? m—
Simulation Fusion ™ . Roadworks Point of Sale
Swarm . c
Intelligence Prattal Tvia or .
: ¢ \ Y 4 \ Cleaning
Flexible ' 2

Smart Production

es e : ; Ice Cream
. ti s -
N Data
4 38
. Doctor's Surveillance
o Sk
Party

Motorhome

Visualization

Any more
Ideas?

Ziel der Stadt
Schaffung eines kompletten
Okosystems = Smart City

EDAG CityBot

Kollaborativer, ganzheitlicher
Ansatz

Alle Beteiligten in einem
Okosystem

loT-Vernetzung, 5G



EDAG CITYBOT OKOSYSTEMS
ALLEINSTELLUNGSMERKMAL

1. Das erste und einzige Mobilitatssystem, dass dem
Verkehrsinfarkt entgegenwirkt

* Reduktion von Fehlern, Unfallen und Emissionen

2. Effiziente Dienstleistungen durch 24/7 Betriebszeit

24/7 Effizienz des Zugmoduls — keine Stark- und Schwachlastproblematik

Arbeitsgerate fahren selbststandig zum Einsatzort
« Einfache, automatisierte Kopplung der Anhanger- und Rucksackmodule
3. Vollstandige Service-Integration in EINER Software-Plattform

+ Eine offene Daten- und gemeinsame API fur loT
» Eine Datensicherheitstechnologie

* Ein Abrechnungssystem

4. > 50 Jahre ErfahrunginderFahrzeug-und

Produktionsentwicklung

THE CLEANING HERO
ps the city and its parks clean,
{ other

THE EMERGENCY CALL HERO

THE LEAF COLLECTION HERO
automatically gathers up falle

THE RELAX POD HERO
creates wonderful worlds f

THE GROUP TAXI HERO
ty dwellers from A to B

- 24 \ 7 \ 365

THE GARDEN MAINTENANCE

THE VIP LOUNGE HERO

THE PARTY HERO
€ club feeling of it

THE SUPERMARKET HERO
provides a mobile shopping

THE PIZZA HERO
delivers delicious f
i

THE PARCEL STATION HERO
el Il kinds of par



EDAG CITYBOT
ROADMAP

EDAG CityBot Step 2

Al-Prototype Industry Applications

EDAG TECH SUMMIT 2020 Semi-public area (commercial/private)
a k.

EDAG CityBot
Ecosystem Living Laboratory City Applications
IAA Frankfurt 2019 Test Areas (not public) Public Area (public use in urban districts)

Step 3
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EDAG CITYBOT FRIENDS

STARKE PROJEKTE BRAUCHEN STARKE PARTNER

Technic Partnerships

Cooperations

Support

Bosch Engineering

< BOSCH

Invented for life

elaphe

in-wheel.com

GCOODFVEAR. i
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GOBIERNO MINISTERIO
DE ESPANA DEL INTERIOR

4l Ajuntament

-
aDCT de Barcelona

Bundesministerium
fur Verkehr und
digitale Infrastruktur
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EDAG CITYBOT KI-PROTOTYP

Welt Premiere
Fahr-und arbeitsfahiger KI-Prototyp

Eigenlokalisierung

» Daten Fusion

« Landmarks, digitale 3D Karten
Objekterkennung

* Neuronale Netze, Machine Learning
Trajektorien Planung

» Fahrstrategie und Ausweichmanover
360° Fahrwerk

 Agil und extrem manovrierfahig
VCU

» Zentrale Fahrzeug Steuereinheit






WEITERE INFORMATIONEN

Visit the EDAG CityBot website
www.edag-citybot.com

EDAG TECH SUMMIT 2020
https://www.youtube.com/watch?v=kFQe7CTWtM

Our solution - CityBot in the City
https://www.youtube.com/watch?v=EUGIoMFL p-o&vi=de

CityBot in logistic application
https://www.youtube.com/watch?v=GGyprxfepJ|

CityBot application on airports
https://www.youtube.com/watch?v=HdJq3xPZkQM

EDAG TECH SUMMIT 2020
https://www.youtube.com/watch?v=kFQe7CTWtM

Kontakt
Gefuhl fiir Maschinen

Arbeitshiihnen | Gabelstopler | Reinigungsmaschinen | Krontechnik

POWERTEC Service GmbH

Schlehenweg 3
77963 Schwanau

Info@powertec-schwanau.de
Telefon: 07824 / 6463-63

www.epowertec.de


http://www.edag-citybot.com/
https://www.youtube.com/watch?v=kFQe7CTVytM
https://www.youtube.com/watch?v=EUGloMFLp-o&vl=de
https://www.youtube.com/watch?v=GGyprxfepJI
https://www.youtube.com/watch?v=HdJq3xPZkQM
https://www.youtube.com/watch?v=kFQe7CTVytM
https://www.youtube.com/watch?v=8i1wZyo5zGA
mailto:johannes.barckmann@edag.com
http://www.edag.com/

